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x Comprendre les informations demandeées par le logiciel

x Maitriser le processus de conception pour transmettre le modele a :
- un collaborateur
- une machine a commande numérique
- une suite logiciel pour un calcul type MEF
...sans pertes d’information
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x courbe : 1 seule direction = 1 parametre u
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du 1D au 2D

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Analogie avec un
carré unité

Analyse géométrique = | I:IE[
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= B du 1D au 2D

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Analogie avec un
carre unite
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Boite a outil surface

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Pointz de contrile
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Boite a outil surface

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Pointz de contrile
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Boite a outil surface

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

legreellLabe 3
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Boite a outil surface

e Parametres u et v

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Analyse géométrique A ;I_DJ.EI
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Relimité Man

Mombre de segmentz en |_|1

Maombre de seqments en "-.-"1

Degreelllabel

Ordre par arc, patch en |8




Boite a outil surface

» Déplacements points de controle

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v




Boite a outil surface

» Déplacements points de controle

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v




Boite a outil surface

Points de contrdle




Boite a outil surface

» Déplacements points de controle + Utilité pour la modification
des bords d’'une

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v surface




Boite a outil surface

» Déplacements points de controle

x surface : 2 directions = 2 parametres u et v

Plusieurs possibilites de
déformation




Boite a outil surface

e Autres outils de surfaces

x éléements plans par défaut x|




Boite a outil surface

e Autres outils de surfaces

x SOus-surface : reparameétrisation — « Extraction de la géométrie »
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Touche Ctr : sous surface
centrée




Boite a outil surface

e Autres outils de surfaces

x Sous-surface : reparamétrisation

Construite sur les lignes
iIsoparamétriques

Nouvelles surfaces dans
'arbre




x surfaces reglées




A partir d’élements filaires

Profil ;
Axe de réwv

» Surfaces de révolution

x Courbe section + Axe de rotation
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A partir d’éléments filaires

» Surfaces de révolution

x Courbe section + Axe de rotation

— Profil

Dé&finition de la surface de révol . 5 |

Prafil : Courbe 202

Axe de révalution
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x Attention aux risques d’auto-intersection




x Surface sur réeseau dans « free style »




A partir d’éléments filaires

» Surfaces guideées

x Surface sur réeseau dans « free style »

guides [£)
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A partir d’éléments filaires

« Surfaces guidéees

x Surface sur réeseau dans « free style »
x Courbes concourantes




A partir d’éléments filaires

- Balayage de style

x Profil + Courbe de contrble
x Un point d’intersection en commun

Balayage de style

Type de balayage

*

profil

£< Paramétres Affichage >
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A partir d’éléments filaires

- Balayage de style

x Profil + Courbe de contrble
x Un point d’intersection en commun




A partir d’éléments filaires

- Balayage de style

x Profil + Courbe de contréle + Guide
x Un point d’intersection en commun

Balayage de style

Type de balapage

*

ourbe de controle—g. profil
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A partir d’éléments filaires

x Profil + Courbe de contréle + Guide
x Un point d’intersection en commun




A partir d’éléments filaires

- Balayage de style

x Profil + Courbe de contrble + Guide + Profil de Référence
x Un point d’intersection en commun

Balayage de style

Tvpe de balayage

ourbe de conbrile_g.
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x Profil + Courbe de contrble + Guide + Profil de Référence
x Un point d’intersection en commun




x 2 surfaces

|Surfaces




A partir d'elements surfaciques

« Raccordements de surface

x 2 surfaces




A partir d'elements surfaciques

« Raccordements de surface

x 2 surfaces

Fﬂ.l 10

LContinwité en point
Continuité en tangence
Continuité proportionnells

Continuité en courbure




A partir d'elements surfaciques

x 2 surfaces

Raccord |

Options
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* Translations et rotations de surfaces

x déplacement de la boussole sur I'objet

T2 83 mm




x Surface de remplissage

x Extrapolation de surface

x Courbe sur surface




exercice

» Design filaire de la coque de la Shell Eco Marathon










